
Metóda sa pou¾íva na spracovanie merania závislosti dvoch velièín, prièom táto závislos»

je lineárna (napr. závislos» napätia od prúdu na rezistore, predå¾enia pru¾iny v závislosti od

deformaènej sily, . . . ), to znamená, ¾e pre dve velièiny X a Y platí

y = kx+ q (1)

kde k a q sú kon¹tanty.

Meraním urèíme n dvojíc hodnôt velièín X a Y, zapí¹eme do tabuµky (tab. 1) a zakreslíme

do grafu (obr. 1).
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obr.1 regresná priamka pre namerané hodnoty

Cieµom spracovania dvojrozmerného súboru nameraných hodnôt je urèenie rovnice priamky,

ktorá èo najlep¹ie zodpovedá meraným hodnotám. Pri odvodení nasledujúcich vz»ahov sa

predpokladá, ¾e hodnoty velièiny X meriame presne, ale meranie hodnôt velièiny Y je za»a-

¾ené náhodnou chybou merania. Preto pri vyhodnocovaní volíme ako nezávisle premennú x

tú velièiny, ktorú meriame s väè¹ou presnos»ou.

Odchýlky meraných hodnôt od priamky (1) pre dané xi oznaèíme ypi � yi, prièom ypi =

kxi + q sú hodnoty odpovedajúce priamke pre dané xi. Za optimálnu sa pova¾uje priamka,

pre ktorú je minimálny súèet kvadrátov odchýliek
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2 (2)

Keï¾e s2n je funkciou dvoch parametrov k a q, sú podmienky minima velièiny nulové parciálne

derivácie velièiny podµa k a podµa q. Dostaneme tak dve rovnice, z ktorých urèíme parametre
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priamky k a q
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Takto zostrojené parametre umo¾òujú zostroji» priamku bez ohµadu na to, ako sú merané

body okolo takejto priamky rozlo¾ené. Pre posúdenie vhodnosti vyrovnania meranej závislosti

priamkou je zavedený súèiniteµ (koe�cient) korelácie vz»ahom
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Koe�cient korelácie mô¾e nadobudnú» hodnotu z intervalu h�1; 1i. Èím viac sa blí¾i hodnota

jrj k jednotke, tým "tesnej¹í" je vz»ah medzi meraním urèenými bodmi a optimálnou priam-

kou, to znamená, ¾e linearita závislosti velièín X a Y je pravdepodobnej¹ia. Ak sa hodnota jrj

blí¾i k nule, stráca sa korelácia medzi hodnotami xi a yi, èo znamená, ¾e linearita závislosti

velièín X a Y nie je meraním preukázaná.

Ak parametre lineárnej závislosti k a q ïalej vyu¾ívame pri výpoètoch hodnôt nepriamo

meraných velièín, potrebujeme pozna» aj interval spoµahlivosti týchto parametrov. Pri urèení

strednej kvadratickej chyby pou¾ijeme vz»ah
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V tomto vz»ahu ako priamo merané velièiny vystupujú jednotlivé zmerané hodnoty yi s rov-

nakou disperziou Æ
2
y = s

2

n=(n � 2). Po vyjadrení príslu¹ných parciálnych derivácií a úprave

dostaneme pre stredné kvadratické chyby merania vz»ahy
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Pri výpoète Æy podµa tohoto vz»ahu treba dba» na vysokú presnos» vyèíslovania jednotlivých

èlenov, nakoµko vz»ah vedie k veµmi malej hodnote urèenej rozdielom dvoch veµkých èísel.
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Pre praktické výpoèty je vhodné vyjadri» predchádzjúce vz»ahy v tvaroch vyplývajúcich

z ich vzájomných súvislostí
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kde Sx;n a Sy;n sú ¹tandardné odchýlky súborov xi a yi urèené podµa vz»ahu
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V prípade vysokej korelácie, keï sa jrj blí¾i k jednej, je nutné poèíta» r èo najpresnej¹ie a

výsledok zaokrúhli» tak, aby na dvoch posledných desatinných miestach boli èíslice rôzne od

deviatky (napr. r=0.9975) s ohµadom na vyèíslenie vz»ahov (6) pre Æk a Æq.
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