Linearny harmonicky oscilator

Teoreticky rozbor

Pri posobeni sily, ktorej verkost' je priamo umerna vychylke z rovnovaznej polohy x a
posobi proti smeru pohybu vykonava objekt lineirne harmonické kmity. Velkost
posobiacej sily mozno vyjadrit vztahom F = - kx. Konstanta k = F/x sa nazyva tuhost’
vazby. Pohybova rovnica pre ur¢enie okamzitej polohy objektu ma tvar
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Pohybova rovnica (1) ma riesenia
x(t): A sinot ©)
x(t)= Acosot. (4)
Modelom linearneho harmonického oscilatora, ktory budeme analyzovat je kmitavy
pohyb zavazia na pruzine.
Ulohy
1. Urctetuhost pruziny k.

2. Urcte periodu a frekvenciu kmitov linearneho harmonického oscilatora na pruzine
podlarovnice (2).

Postup

Na pruzinu postupne pridavame zavazia a meriame polohu t'aziska objektu. Zostrojime
graf zavislosti posobiacej sily od polohy objektu F = f(x) Predpokladime lineirnost
tejto funkcie. Tuhost' pruziny urc¢ime pomocou smernice tejto priamky v linearnom
regresnom modeli.



Pri urcovani periody a frekvencie kmitov zmeriame dobu desiatich kmitov pre dané
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zavazie m a vyuzijeme vztah o = 7” =2zf. Vypocet prevedieme pre vsetky zavazia v
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